Starten Sie das Programm mit dem Beldidhste Anweisung inTask aus

dem MeniDebug oder miF6. Das Programm wird zunéachst compiliert und
dann in das Modul tbertragen und dort automatisch gestartet. Allerdings wird
die Ausfiihrung sofort wieder unterbrochen. Die nachste auszufiihrende Zeile
wird mit einen griinen Balken hinterlegt.

Offnen Sie nun mIETRL-F5 das Fenstdiberwachte Ausdriicke . In diesem
Fenster klicken Sie die rechte Maustaste und wéhlen im Menu den Eintrag
Ausdruck hinzufiigen . Geben Sie eiX und bestétigen Sie mit OK. Sofort
erscheint die Variable und ihr Wert im Fenster. Flgen Sie als weiteren Ausdruck
Y hinzu. Damit die Werte vax undY automatisch aktualisiert werden,

aktivieren Sie untedebugger im MeniiOptionen den PunkiJberwachte
Ausdrticke bei jedem Step automatisch aktualisieren

Nun kénnen Sie durch Driicken vieé das Programm Zeile fiir Zeile durchlau-
fen. Nach jedem Druck a&b werden die Uberwachten AusdrickendY
aktualisiert.

Hinweis: Bei der Anweisung WAIT_DURATION fuhrt das Driicken ¥@n

nicht sofort zur nachsten Programmzeile, sondern es wird zunéchst die angege-
bene Pause abgewartet (hier 1 s). Nach Ablauf dieser Zeit muf3 noEBmals
gedrickt werden, damit zur nachsten Anweisung gesprungen wird.

Dies sollte Ihnen einen ersten Eindruck von der Arbeit mit lhrem BASICTiger
Starter Kit vermitteln. Detaillierte Informationen zur Hardware, der Entwicklungs-
umgebung und vielen anderen Themen finden Sie in den mitgelieferten PDF-
Handbuchern, die sich nach erfolgter Installation im VerzeidWarsuals

befinden.

Viel Spal bei der Arbeit mit BASIC-Tig8r

Ihr Tiger Support Team

support@wilke.de
Tel: 02405-408 550
Fax: 02405408 554 44

E Wilke Technology GmbH e Heider-Hof-Weg 23D e 52080 Aachen e Germany
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Blitzstart / Erste Schritte

Direkt nach der Installation der Hardware und der Software kdnnen Sie mitgelie-
ferte Applikationen und Beispielprogramme ausprobieren.

1. Mit Tiger-Terminal

Haben Sie das Tiger-Terminal angeschlossen, kénnen Sie Programm-Beispiele
mit Textausgaben und ev. Tastatur-Eingaben wie im Handbuch beschrieben
direkt nachvollziehen. Als Beispiel verwenden wir hier ein Programm, dal3
gleichermal3en LCD wie auch Tastatur benutzt.

Laden Sie die Applikation mit dem Befébifnen aus dem MenDatei. Sie
finden das Programm unter dem Nar&YS.TIG im Unterverzeichnis
Applications , welches sich im Installationsverzeichnis befindet.

Sorgen Sie dafir, daf sich das Modul im PC-Mode befindet:

¢ Schiebeschalter auf dem Prototyping Board in Stellung ,PC*.
« Modul hat einen Reset erhalten.

Starten Sie das Programm mit dem Befaldfihren aus dem Men8tarten
oder mitF5. Das Programm wird zunachst compiliert und dann in das Modul
Ubertragen und dort automatisch gestartet.

In der ersten Zeile sehen Sie eine Uberschrift mit dem Programmnamen. Wenn
Sie nun eine Taste am Tiger-Terminal driicken, erscheint auf dem LCD in der
zweiten Zeile der ASCII-Code der gedriickten Taste in dezimaler und hexadezi-
maler Form und in der dritten Zeile die gedriickte Taste selbst.

2. Ohne Tiger-Terminal

Sollten Sie kein Tiger-Terminal angeschlossen haben, sehen Sie natirlich keine
Textausgaben von laufenden Programmen. Dennoch kann man auch ohne
Display Uberprifen, ob ein Programm lauft und ob es ,verniinftige* Ergebnisse
liefert.

Dazu verwenden wir ein Programm, daf3 uns in einer Schleife das Produkt eines
Exponenten X zur Basis 2 ausrechnet. Offnen Sie das ProdggXmmlG im
Unterverzeichni&xamples wie oben beschrieben.
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AnschlulR des Terminals an das Prototyping Board:
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Verbinden Sie das Tiger-Terminal durch das mitgelieferte Flachbandkabel mit
dem Prototyping Board. Vcc und GND verbinden Sie mit Jumperkabeln mit den
entsprechenden Pins (2 & 45) von J2 des Prototyping Boards. Der Buzzer wird
mit Pin 41 von J2 verbunden, passend zu den Beispielprogrammen fur Tiny-
Tiger. Der Pin fur den Buzzer kann programmtechnisch angepal3t werden.

Einzelheiten entnehmen Sie der Beschreibung zum Tiger-Terminal.

Damit ist die Installation der Hardware abgeschlossen.

Anschlul3 Starter Kit Il (Terminal)
n Wilke Technology GmbH e Heider-Hof-Weg 23D e 52080 Aachen e
Germany

BASIC-Tiger ® Starter Kit

Willkommen beim BASIC-Tigét Starter Kit.

Diese Kurzanleitung soll Ihnen den Einstieg in die Arbeit mit dem BASIC-Tiger
Starter-Kit vereinfachen und einen schnellen Start ermdglichen.

Zunéachst einmal hier eine Ubersicht was Sie mit dem Starter Kit bekommen
haben:

o CD-ROM mit Tiger-BASIC Lite Version

e TINY-Tiger® Prototyping Board

o Tiger-Terminal inkl. Verbindungskabel (im Starter Kit II)
¢ TINY-Tiger® Modul

» Steckernetzteil

« serielles DB9-Anschluf3kabel

Handblicher

In den Starterkits sind die deutschen Handbucher als PDF-Files auf CD-ROM
enthalten. Ein 3-bandiger Handbuchsatz in gedruckter, gebundener Form ist
separat erhaltlich. Die Handbiicher beschreiben alle Instruktionen, Funktionen
und Device-Treiber mit sofort nachvollziehbaren Programm-Beispielen. Diese
Beispiele laufen direkt auf den verschiedenen Hardware-Plattformen wie in den
Handbtichern beschrieben. Dies sind: das ,Plug & Play Lab*“ der Standard-
Entwicklungsumgebung sowie die Boards der Starter Kits. Fiur Grafik-Ausgaben
sind Programm-Beispiele direkt ausgelegt fiir das ,,Graphic-Toolkit* und das
~Graphic-Demokit".

Viele Beispiele machen fur Ausgaben Gebrauch von einem LC-Display. Wenn
Sie in lhrer Testumgebung kein LCD verwenden, laufen diese Programm-
Beispiele dennoch unveréandert ab. Um Ergebnisse sichtbar zu machen arbeiten
Sie in diesem Fall mit den Mdglichkeiten der Entwicklungs-Oberfléache sich
Strings und numerische Variablenwerte anzeigen zu lassen, Breakpoints zu
setzen und Programme im Einzelschritt ,durchzusteppen®.
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Installation

Beginnen Sie mit der Installation der Entwicklungsumgebung auf dem PC:

Beenden Sie dazu alle zur Zeit gedffneten Windows-Anwendungen
Legen Sie dann die Installations-CD in das CD-ROM-Laufwerk

Normalerweise wird das Setup-Programm automatisch gestartet. Wenn
nicht, starten Sie auf der CD das Programm ,SETUP.EXE".

Das Setup-Programm meldet sich zunéchst mit einem Willkommensfenster.
Folgen Sie von dort den Anweisungen auf dem Bildschirm.

Die Installation der Hardware ist ebenfalls in wenigen Schritten ausgefuhrt:

Stecken Sie das TINY-TigeModul in den Sockel des Prototyping
Boards. Der Pin 1 liegt in der unteren linken Ecke (siehe Abb 1).

Verbinden Sie das Tiny-Tig&Prototyping Board tGiber das mitgelieferte
serielle Kabel mit einer seriellen Schnittstelle an Ihrem PC.

SchlieBen Sie das Prototyping Board an das Steckernetzteil an.
Starten Sie die Entwicklungsumgebung auf lhrem PC.

Wahlen Sie aus dem Mef@iptionen den BefehUbertragung und
stellen Sie im Dialogfenster den COM-Port ein, an dem das Prototyping
Board angeschlossen ist. Baudrate ist 38.400 Bd.

Schieben Sie den Schiebeschalter neben dem TINY Tiger zu ,PC-Mode*
(Richtung Patch-Area) und driicken Sie den RESET-Taster.

Wabhlen Sie aus dem MeRinzeigen den BefehBtatus und Sie erhalten
eine Status-Meldung auf dem Bildschirm tber den Typ und Zustand des
angeschlossenen Tiger-Computers.

Nun ist eine einwandfreie Verbindung zwischen den Einheiten hergestellt.

Wilke Technology GmbH e Heider-Hof-Weg 23D e 52080 Aachen e Germany

Die folgende Abbildung zeigt den Aufbau mit dem Prototyping Board:
Buchse

Com1/Com2

Umschalter:
RUN-Mode <=> PC-Mode

Reset-Taster
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